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ROBOTIQUE Comment piloter

INDUSTRIELLE un robot industriel ?
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Carte Arduino Uno Qu’est-ce que c’est ?

C’est une petite carte électronique équipée d'un
microcontréleur qui permet, & partir d’événements

A détectés par des capteurs, de commander des
! actionneurs.
I C’est donc une interface programmable.
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Connexion USB permettant de :
e transférer le programme fait sur l'ordinateur
dans la carte Arduino
* piloter directement 'Arduino avec l'ordinateur
» d’alimenter la carte en énergie électrique (5 V).
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A : Entrées/sorties numériques

Deux états possibles :

HAUT (5 V) et BAS (0 V) par rapport au
Alimentation connecteur de masse GND qui est toujours a 0 V.
de la carte
(v =12V B : Entrées analogiques (elles peuvent également

étre utilisées en entrée/sortie numérique).

La tension varie entre O V et 5 V.

C : Alimentations
m=33V
m-5Vv

= relié a lalimentation (7 V -12 V)

CANOPO

1 / 2 LE RESEAU DE CREATION
ET D'ACCOMPAGNEMENT PEDAGOGIQUES



ElclofLiE], [FINJuMIE|RIT[QIUE]

ET]IIN[DIUIS|TIRITIE]

LED connectée au 13

Bouton reset

Port USB
(Alimentation et port série)

LEDs Rx/Tx (témoins
réception/émission)

Connecteur
alimentation externe
(Vin7a12V)

Masse GND O V

INDUSTRIELLE

ROBOTIQUE Comment piloter

un robot industriel ?

14 entrées / sorties

numériques
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PWM précédées de ~

Entrées Tx/Rx utilisées
par Série

Témoin d’alimentation

Microcontréleur
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3,3 V/I50mA
5V/500mA

Masse GND O V x 2
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6 entrées analogiques

Reprise alimentation externe
(Vin7a12V)
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